PREFACIO

Su eleccion de los productos fabricados por la tecnologia de deteccion de Jinan Langrui
Co., Ltd. (Langry) es muy apreciado. Estamos comprometidos a entregarle
excelentes productos y servicios de ventas satisfechos. Lea atentamente el

instrucciones antes de su uso.

1. Las instrucciones estan preparadas para proporcionar la informacién correcta y completa.
descripciones de productos y datos relacionados. Sin embargo, no garantizamos
gue no haya errores ni omisiones. Por tanto, no soportaremos
responsabilidades por las consecuencias resultantes.

2. Langry se reserva el derecho de actualizar las instrucciones sin previo aviso.

3. Langry no asume ninguna responsabilidad por posibles pérdidas debidas a la desviacién de datos o
Conclusién de prueba incorrecta derivada de la falla del instrumento y otras
errores.

4, Cuando el instrumento se pone en funcionamiento, significa que ha
ley6 cuidadosamente y tuvo una imagen completa de todos los términos en las instrucciones, y usted
han aceptado plenamente todos los términos de las instrucciones.

5. Langry no asumira ninguna responsabilidad por todos los acuerdos firmados.
violar la declaracion durante el proceso de ventas y servicios sin involucrar

Langry.
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1. Informacién general
1.1 Introduccién

El escaner de barras de refuerzo LR-G150 es un dispositivo NDT inteligente portatil, que se utiliza
principalmente para pruebas estructurales de hormigén armado, y capaz de realizar pruebas precisas
sobre la profundidad de la cubierta de la barra de refuerzo y el diametro de la barra de refuerzo en la
superficie del hormigdn armado, y analizar la distribucion de barra de refuerzo.

1.2 Funciones y caracteristicas

1.La apariencia del motor principal estd de moda y el disefio
se ajusta a la ergonomia, lo que facilita su uso durante mucho tiempo;

2.Una maquina de doble uso, modo de operacién dual, la sonda se puede utilizar
solo, también se puede utilizar con el coche de desplazamiento;

3.El anfitrion estd equipado con una pantalla LCD a todo color tactil (854 * 480),
con un disefio de interfaz de usuario claro y una interaccion sencilla;

4.Equipado con bateria de litio recargable de gran capacidad
(6400 mAh), disefio enchufable del compartimento de la bateria, la duracion de la bateria es
sencilla;

5.Adopte una bobina de transmision sélida de alta potencia, sUper antiinterferente
capacidad, mayor precision de deteccion;

6.Uso innovador del sensor Hall lineal de alta precisidn, espaciado de barras de refuerzo
la precision de deteccion es mayor;

7.Actualice la funcidn de correccion del estribo, apoye el espaciado del estribo y
correccion de diametro al mismo tiempo, mejora la precisién de medicion de la
profundidad de la cubierta de hormigon;

8.Software de PC profesional, andlisis inteligente y automatico.
generacién de informe de deteccion.

9.LR-150 puede almacenar 5000 objetos y 500.000 datos de puntos de medicion.



1.3 Indicadores técnicos

Descripcion

Indicadores tecnicos

Rango aplicable de didmetro de la barra de refuerzo (mm) ®6-P50
1stdistancia 6~90
Max. rango (mm)
200kora gl Noree distancia 6~180
+1 (mm) 6~ 80
Max. desviacién permitida en la +2 (mm) 81~120
profundidad de la cubierta de hormigén +3 (mm) 121 ~140
+4 (mm) 141-180
Rango aplicable en la estimacion del didmetro (mm) ®6-P50

Max. desviacién en la estimacién del diametro

+ 1 especificacién

Precisién de visualizaciéon en la estimacion del didmetro (mm) 0,1
Especificacion detallada sobre pruebas de profundidad de recubrimiento de hormigén
Distancia
. Pequefia Grande
Dia.
6-p8 en espiral
eoe P 6~70 8~100
barra de acero deformada
d10-p18 en espiral
¢ P 7~ 80 8~130
barra de acero deformada
®20-p22 en espiral
¢ P 8~85 10 ~140
barra de acero deformada
d25-p28 en espiral
¢ p 10 ~ 85 12 ~150
barra de acero deformada
®32-p36 en espiral
® P 12~90 15~ 160
barra de acero deformada
@40 acero redondo 12~90 15~170
®50 Acero redondo 12~90 15~180




1.4 Indicadores de desempeiio

Indicadores de rendimiento del escaner de barras de refuerzo LR-G150

Convenciéna Perfil Red Datos Gama de Modo de datos Inalambrico
| Escaneo exploracion | exploracion | correccion exploracion transmisién conexiones
, , , , Unbounde | Bluetooth o
Si Si Si Si Bluetooth
D USB
M d L .
onere g Anitrion Desplazar | Pantalla tactil
Almacenamiento de datos pOder Tamafio de pantalla ., Tamafio de host
peso sensor ent operacion
suministro
Destello LItIO 5 0 " s s
. , 620 ' Si Si 200 * 125 * 50 mm
Memoria bateria 9 (854 * 480)

1.5 Precaucion

1. Lea atentamente las instrucciones antes de su uso.

2. Entorno operativo esperado:

Temperatura ambiente: -10°C ~40°C

Humedad relativa: <90% RH

Interferencia electromagnética: sin campo electromagnético alterno fuerte

Prohibida la exposicién a la luz solar directa durante un periodo prolongado Control de la

corrosién: tome las medidas necesarias para garantizar un funcionamiento adecuado en

un entorno himedo, con polvo y con gases corrosivos.

3. Entorno de almacenamiento esperado:

Temperatura ambiente: -20°C ~50°C

Humedad relativa: <90% RH

En caso de que no se utilice durante un periodo prolongado, encienda el

instrumento con regularidad y recarguelo. El instrumento debe colocarse en

un lugar bien ventilado, fresco y seco sin exposicion repetida a la luz solar

directa.




4. Evite el impacto de la humedad y el funcionamiento en campos magnéticos intensos, como
en las proximidades de grandes imanes eléctricos, transformadores, VFD, etc.

5. Control de vibraciones: tome medidas para evitar vibraciones e impactos violentos
durante el funcionamiento y la manipulacion.

6. Gestion de la carga: el instrumento se recarga con la bateria de litio
recargable. En caso de bateria baja, recargue el instrumento sin
demora para evitar dafios en la bateria. Realice la recarga con el
cargador especifico del instrumento en lugar de otros tipos de
adaptador o cargador, que de otro modo pueden dafiar la bateria.

7. Mantenimiento: realice una limpieza adecuada al final de la operacién cada vez para evitar
una disminucion del rendimiento o dafios a la propiedad debido a la presencia de polvo en el

instrumento o en el conector de enchufe.

1.6 Responsabilidad

El instrumento es un detector de precisién. No asumiremos ninguna responsabilidad en caso
de que se identifiquen las siguientes operaciones del usuario.

1. Incumplimiento de los requisitos del entorno de trabajo anteriores o
requisitos del entorno de almacenamiento.

2. Operacién no estandar.

3. Retirada no autorizada de la carcasay las piezas.

4. Dafos graves al instrumento por parte del operador o accidente.



2 Descripcion del instrumento
2.1 Composicién del instrumento

El instrumento consta de maquina principal, sonda, cargador especifico y

adjunto.
2.1.1 Maquina principal

El detector de barras de refuerzo LR-G150 se ilustra a continuacion.

2.1.2 Interfaz externa
Interfaz USB: la interfaz de transmision de datos se utiliza para la conexién a la
computadora para cargar los datos guardados en el instrumento o cargar el
instrumento.
Interfaz de sefial: conecte la sonda del sensor a través de la linea de sefial para

deteccion.

2.1.3 Descripcion de las teclas
[O K]: Entrar en el menu seleccionado actualmente o confirmar los datos de entrada [
A'] : Mueva el cursor hacia arriba y hacia abajo; sumar y restar lo seleccionado
datos;
[4 »] : Mueva el cursor hacia la izquierda y hacia la derecha; pagina arriba 'y
abajo; [C] Salir de la interfaz actual y volver al ment anterior; [AHORRAR]
Guarde el valor del punto medido en el estado de muestreo; [] : presioney

mar@wga presionado para encender la maquina cuando esta apagada;
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La maquina también puede lograr una operacidn tactil completa, el usuario puede
elegir el modo de operacién de acuerdo con la necesidad.

Nota: Consulte los capitulos relacionados para obtener detalles sobre la funcion de cada tecla.

2.2 Principio de prueba

El instrumento generara el campo magnético pulsado a través de una bobina transmisora
de excitacion de alta corriente. En caso de que se detecte una barra de refuerzo debajo del
campo magnético, la barra de refuerzo producira la turbulencia en la excitacién del campo
magnético pulsado y luego creara un campo magnético inducido. La bobina receptora
convertird el campo magnético inducido en una sefial eléctrica. La maquina principal realiza
un analisis en tiempo real de la sefial eléctrica y luego identifica la ubicacién de la barra de
refuerzo, la profundidad de la cubierta de hormigdn y el didmetro de la barra de refuerzo. La
bobina receptora esta configurada en un conjunto multiple de combinacién de bobinas, lo
gue proporciona una mayor precisién de prueba frente a la prueba de bobina tradicional de

una sola manera.

3 Descripcion de la operacién
3.1 Descripcion general del sistema

El sistema de escaneo de barras de refuerzo LR-G150 esta disefiado para asegurar la
indicacién de cada menu de funcidn, estado del instrumento, datos de mediciény
resultado. La interaccion hombre-maquina para todo el sistema se logra a través de
las unidades de tecla y tactil, que es mas facil de operar que la operacion de tecla
simple tradicional.

3.1.1 Descripcion de la interfaz

La interfaz del sistema contiene principalmente la seleccién del menu y la visualizacién de resultados de
datos, en la que hay una zona de visualizacién de titulo y una zona de visualizacién de contenido. En la
zona de visualizacion de titulos, aparecen el titulo de la interfaz actual, el dispositivo Bluetooth y la

preparacion de la interfaz USB y el estado de la bateria del instrumento. En el
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zona de visualizacion de contenido, aparece el contenido principal en la interfaz actual.

3.1.2 Descripcion del método de operacién

El usuario puede trabajar mediante tecla o pantalla tactil. El uso de la pantalla tactil es mas
conveniente, por lo que recomendamos ejecutar el instrumento con la pantalla tactil.
Operacién de teclas: el usuario puede seleccionar el menu deseado a través de la tecla de
direccién en cada interfaz y confirmar con [OK] llave. Salir o cancelar con [C] llave.

Operacién de la pantalla tactil: el usuario puede trabajar con el icono en la pantalla tactil.

3.2 Descripcién de la funcion

El instrumento esta disefiado para la deteccidn de barras de refuerzo, visualizacidon de datos, carga de

datos, eliminacion de datos, configuracién del sistema, informacién del instrumento, etc.

09:57:42 ~%  100%

LR-G150 Rebar Scanner

Settings Deletion

Fig.3.1 Interfaz principal

3.2.1 Deteccion de barras de refuerzo

La funcién de deteccion de barras de refuerzo esta disefiada para detectar la profundidad de la cubierta
de hormigén, la ubicacion de las barras de refuerzo, el diametro y la distribucion de las barras de
refuerzo. Ademas, los datos de prueba obtenidos se pueden guardar para facilitar la visualizacién o
carga de datos después de la deteccion. La interfaz de deteccidn de barras de refuerzo se ilustra en la

figura 3.2.



2021-01-21 13:04:01 £ 99% O

Rebar Scanning

Profile Settings

Fig.3.2 Interfaz principal de deteccién de barras de refuerzo

Las siguientes operaciones estan permitidas en la interfaz de deteccion de armaduras: Clave:

[« »] Tecla: seleccione el modo de deteccion de armaduras.

[OK] Tecla: vaya a la interfaz de configuracion de parametros en el modo de
escaneo apropiado

[C] tecla: volver al menu principal
Toque: toque el icono apropiado para ir al modo de deteccion
apropiado

3.2.1.1 Configuracién de parametros de escaneo

La configuracién de los parametros de escaneo se utiliza principalmente para establecer
los pardmetros que pueden seleccionarse en el modo actual de escaneo. La interfaz de
exploracion de parametros se ilustra en la figura 3.3 (tome la interfaz de configuracion

de parametros de exploracién rapida como ejemplo).

2021-01-20 5:44:17 < 100% =
)

ObjectNo. Depth(mm) Dia.(mm

0002 Girder ®16
11234567890
QIW|(E|(R|T|Y|U]|I P
A|S|ID|F|G|\H|J|K|L|/
Z|X|C|V|BINM - | #

Fig.3.3 Interfaz de configuracién de parametros de escaneo
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Las siguientes operaciones estan permitidas en la interfaz de configuracién de pardmetros:
Tecla:

Tecla de direccién: seleccione la opcidén que requiera ajuste [
OK] clave: vaya al estado del cambio para la opcion

[C] Tecla: salir del estado de cambio de pardmetro o volver a la interfaz de
deteccion de armaduras.

[AHORRAR] clave: ir a la deteccién
Toque: toque el drea que requiere cambio para completar el cambio de parametro. Toque el

botdén de icono correspondiente para que funcione como se esperaba.

Los parametros que permiten el cambio son los siguientes:

Objeto No.

El nimero de objeto consta de un digito, una letra y un simbolo. El usuario puede establecer un
ndimero de objeto en max. 16 digitos y min. 1 digito. El usuario puede realizar el ajuste siempre
que lo requiera, como se detalla a continuacién:

Mueva el cursor al objeto deseado No. Presione [OK] o toque directamente el campo para
ir al estado de edicién del nimero de objeto. Ahora, aparecera un teclado en pantalla en la
parte inferior de la pantalla. Seleccione el caracter que se introducira con el uso de la tecla de
direccién y presione [OK] para confirmar o directamente toque Enter. Mas tarde, presione

[C] botdn de retorno de la tecla para salir del estado de edicién.Tipo de objeto

Se utiliza para establecer el tipo de objeto de armadura que se detecta. Puede
seleccionar dos tipos de objeto, es decir, "Viga"y "Losa".

Profundidad de disefio

Se utiliza para establecer la profundidad de la cobertura de disefio para la barra de refuerzo que se detecta
dentro de un rango de 6-180.

Diametro de disefio

Se utiliza para establecer el diametro de la barra de refuerzo que se detecta. Se pueden seleccionar un

total de 15 tipos de diametro de barra de refuerzo, es decir. 6, 8, 10, 12, 14, 16, 18, 20, 22, 25, 28,
11



32, 36, 40, 50.

Notas:

1) El niUmero de objeto se puede configurar en max. 16 digitos sin espacio. Si inicia la
deteccién sin ingresar el niumero de objeto, aparecerd un mensaje que le recordara
que ingrese el nUumero de objeto.

2) Para medir la profundidad de la barra de refuerzo de la cubierta de hormigén, es necesario
establecer el diametro de la barra de refuerzo de antemano. Solo con el ajuste correcto del diametro de
disefio, se puede asegurar la profundidad correcta de la cubierta de hormigdn que se esta midiendo. De
lo contrario, pueden producirse desviaciones de distinta magnitud.

3) El establecimiento de los parametros de profundidad de disefio y tipo de objeto es
una base para evaluar si la profundidad de la cobertura de hormigén en el punto de
medicion durante la medicién es aceptable. Todas las mediciones inaceptables en la

interfaz de medicion estan resaltadas en rojo para una identificacién rapida.

3.2.1.2 Escaneo rapido

En la interfaz de escaneo rapido, mueva lentamente el carro a velocidad constante
hacia la derecha para iniciar la medicién. Cuando el carro se acerca a la barra de
refuerzo, el valor de la sefial comienza a aumentar. En este momento, el carro debe
moverse lentamente. Cuando el valor de la sefial alcance el valor maximo, se
colocara en la posicién media de la barra. En este momento se oye un pitido. El
indicador rojo de la sonda se enciende. El valor de profundidad se muestra en la
parte inferior de la pantalla. Cuando el carro esta lejos de la barra de refuerzo, el
valor de la sefial se vuelve mas pequefio y no se muestra ningun valor de sefial hasta
gue se mueve mas alla del rango de deteccion efectivo. La profundidad de cobertura
y el espaciado se calculan automaticamente durante el proceso de deteccion.
Cuando el usuario retira el carro y solo usa la sonda para detectar, solo se muestra el

valor calculado de la profundidad de cobertura.
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Rebar *100%

Point 00005 Signal 00113 Diameter 16 mm
1 | Depth 25 mm|

Type Girder

; Mode Auto
Measuring depth 42 mm

Displacement 344 34

Fig.3.4 Interfaz de escaneo rapido
Cuando la distancia de escaneo esta mas alla del rango de visualizacién de la
pantalla, la pantalla pasara a la pagina siguiente. En caso de que se detecte una
profundidad inaceptable de la cubierta de hormigén para la barra de refuerzo
durante la deteccion, puede retirar el carro para realizar la medicion nuevamente.
Cuando el carro se mueve hacia el lado izquierdo del punto de medicién, el sistema
eliminara automaticamente los datos medidos. La funcion de retroceso solo admite
el modo de deteccién con carros.
Las siguientes operaciones clave estan permitidas durante el escaneo rapido:
[« D] Tecla: revise los datos de medicién durante la deteccidn
[AHORRAR] Tecla: presione instantaneamente para guardar la profundidad de
determinacion actual en el modo manual
[OK] Tecla: cambia entre el modo de guardado manual o automatico [C
] Tecla: salir de la interfaz de escaneo. [
A ] clave: didmetro estimado] clave:
[ V Autocalibracién del instrumento
Operacion tactil: complete la operacién apropiada en el campo
correspondiente a la barra de estado tactil.
Investigacion [d] Tecla: presione instantaneamente para el diametro estimado de la sonda [
] Tecla: Presione instantdneamente para guardar la profundidad de determinacién actual en

el modo manual; Mantenga presionada la tecla para la autocalibracién del instrumento.

3.2.1.3 Escaneo de perfiles
13



El escaneo de perfiles es un tipo de escaneo disefiado para mostrar la ubicacion
de barras de refuerzo que se detectan, profundidad de la cubierta de hormigon, distancia del vecino
varillas, diametro de medicion, etc.en el perfil longitudinal
diagrama de distribucion. Este tipo de escaneo es similar al rapido
exploracién. Consulte la seccién de escaneo rapido para conocer la operacion especifica.

El escaneo de perfil debe realizarse con escaneo de carro, sonda Unica

El escaneo no es compatible. El escaneo de perfil se ilustra en la Fig. 3.5.

Rebar *100%

Point 00006 Signal 00101 Diameter 16 mm
Depth 25 mm
Type Girder

Mode Auto

Cancle

Displacement 398

Fig.3.5 interfaz de escaneo de perfiles

3.2.1.4 Escaneo de cuadricula

El escaneo de cuadricula es un tipo de medicion disefiado para mostrar la ubicacién
de la barra de refuerzo que se mide, la profundidad de la cubierta de hormigén y la distancia de la barra de refuerzo en
el esquema de la cuadricula. En el esquema de cuadricula obtenido del escaneo de cuadricula,
el usuario puede ver claramente la distribucién de las barras de refuerzo.
Realizado con escaneo de carro, el escaneo de sonda Unica no es compatible.

El escaneo de la cuadricula se ilustra en la figura 3.6.

14



Rebar *100%

Diameter mm
x @16 v Plo

Depth mim
X265 Y25

Type Girder

» | Mode Auto

Cancle

\ is )lac.e.ment 206
Fig.3.6 Interfaz de escaneo de cuadricula

Para la deteccion de cuadricula, primero realice un escaneo "cuadricula horizontal", y lentamente
Mueva el carro a la parte inferior izquierda de la pantalla para comenzar a grabar el
desplazamiento. Cuando se detecta la barra de refuerzo, trace la medida de la barra de refuerzo
punto y profundidad de la cubierta de hormigdn con el uso de la linea de cuadricula en el
ubicacién apropiada, y calcular y mostrar la distancia de
varillas vecinas. Al final de escanear la barra de refuerzo en la horizontal
direccién, presione [AHORRAR] para cambiar a la exploracion "Cuadricula vertical" para
continuar la deteccién. Al final de toda la deteccién, presione [C] clave para salvar
datos y salir de la deteccién de red.
Las siguientes operaciones clave estan permitidas en el escaneo de la cuadricula:

[«4 »] Tecla: Ver los datos de medicion en la pagina anterior / siguiente.
durante la deteccién

[AHORRAR] tecla: Cambiar direccion de medicién

[C] tecla: salir de la deteccién de red

[Aclave: didmetro estimado

[Ntlave: Autocalibracion del instrumento

Operacion tactil: operacion apropiada completa en el campo
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correspondiente a la barra de estado tactil.
Investigacion [4] Tecla: presione instantdneamente para el diametro estimado de la
sonda [P] Tecla: Presione instantdaneamente para cambiar la direccion de medicién;
Mantenga presionada la tecla para la autocalibracién del instrumento.
3.2.1.5 Configuracién de deteccion
En la interfaz de medicién, toque para seleccionar la configuracién de deteccién, en la que

se puede configurar el didmetro del estribo, la distancia del estribo, la seleccién de rango, el tipo
de barra de refuerzo y otra informacién. seleccione la configuracién en funcién de las necesidades
del usuario.
3.2.1.6 Estimacion del didmetro

Es capaz de mostrar el diametro estimado en todos los modos de escaneo. En
caso de necesitar estimar el diametro de la barra, mueva la sonda a un punto justo
encima de la barray siga presionando [] para ir a la funcide de estimacién de
didmetro. Espere 3 segundos. después de la medicion, y la interfaz del instrumento
mostrara el didmetro y la profundidad estimados de la cubierta de hormigdn. Salir
automaticamente 3 seg. mas tarde.

Nota:

Mantenga la ubicacién de la sonda constante durante la medicidn del diametro, que de lo
contrario puede provocar una desviacion del resultado de la medicion.

Los resultados de la medicién del diametro solo se muestran y no se guardan.
3.2.1.5 Calibracion de restablecimiento de seiial

En caso de cambio en el entorno de deteccidén o una diferencia considerable entre
la profundidad medida de la cubierta de la barra de refuerzo y el disefio, es
necesario realizar la calibracion de restablecimiento de la sefial para el instrumento.
En cualquier modo de medicién, presione [] para iffiar la funcién de calibracién de
sefal.

Nota:

La calibracion del instrumento se realizara a la atmaosfera, lejos de las

sustancias ferromagnéticas. Como se indica en la interfaz, presione [OK] llave

dieciséis



para iniciar la calibracién. Salga al final de instruir autocalibracién.
La sefal de calibracién inaceptable indica una falla de calibracion. Ahora,
vuelva a realizar la calibracion.

3.2.2 Vista de datos

Hay dos formas de ver los datos del objeto disponibles en el instrumento,
es decir, en grafico y en lista. El usuario puede seleccionar una forma de

visualizacion adecuada caso por caso.

En la interfaz de visualizacién de datos, aparece la lista de objetos, como se ilustra en la figura
3.7, que incluye:

Informacién de la lista de objetos y estadisticas de datos del objeto designado Las
siguientes operaciones estan permitidas en la interfaz de visualizacion de la lista de
objetos:
Llave:

(4 »] clave: cambio de pagina

[1Weda: seleccione un objeto

[OK] Tecla: ir a la interfaz de visualizacion grafica que contiene los datos del objeto
seleccionado

[C] clave: salir de la interfaz de visualizacién de datos
Toque: complete la operacidon tocando el campo o botdn

apropiado.

16:07:21 ~<  100% =0

Vo[ owve [ ow |
Type wall
ooozjoooz |

Diameter 16 mm
25 mm

8
63%

2021.1 .20

Fig.3.7 Interfaz de visualizacién de datos
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3.2.3 Eliminacion de datos

La funcién de eliminacion de datos esta disefiada para permitir la eliminacion de
datos manualmente. Con acceso a la interfaz de eliminacién de datos, el instrumento
le preguntara si desea eliminar datos o no. Ahora presiona [OK] o el botén
correspondiente en la pantalla tactil para eliminar los datos. prensa [C] o el botén
correspondiente en la pantalla tactil para cancelar la eliminacion de datos. La

interfaz de eliminacién de datos se ilustra en la figura 3.8.
<= 100%
Data Deletion

Do you want to clear
all data?

Cancel

Fig.3.8 Interfaz de eliminacién de datos

Nota:

1. AverigUe si los datos se cargan en la computadora antes que los datos
eliminacion, ya que los datos no se recuperan después de la eliminacion.
2. El instrumento no esta configurado para cancelar con la tecla o toque durante

eliminacién de datos.

3.2.4 Carga de datos

Es recomendable cargar los datos en la computadora una vez completada la
deteccidon de datos o con la memoria casi cargada por completo. El usuario puede cargar
los datos a través de USB.

La transmisién USB se lleva a cabo en los siguientes pasos:

1. Realice el cableado al instrumento y la computadora a través de USB especifico
cable de datos;

2. Encienda el instrumento;

3. Active el software de gestion del detector de barras de refuerzo Langry que ya esta en
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el ordenador;

4. Haga clic en el menu de importacién de datos de objeto en la barra de mend;

5. Seleccione los datos del objeto que deben cargarse y haga clic en cargar a
comience a cargar los datos;

6. Espere hasta que finalice la transmision de datos.

3.2.5 Configuracién del sistema
La interfaz del menu de configuracion del sistema esta disefiada para proporcionar al usuario
la informacién de los parametros de configuracién del sistema para su propio ajuste, incluido el

tono de tecla, el brillo de la luz de fondo, el tiempo de retardo de apagado, la configuracién de

escaneo y la administracién del sistema, como se ilustra en la figura 3.9.

16:18:15 = 100% =

Settings

L] Mmve
\ /o N
| b ® » P
o = .
3 LIPS Sa

KeySound Lightness Shutdown InitialValue Language
OFF3 50+ 30+ 07 En 7

Fig.3.9 Interfaz de configuracién del sistema

Tono de tecla: el usuario puede elegir si desea activar el tono de tecla segun sus
necesidades.

Brillo de la retroiluminacion: el sistema proporciona cuatro niveles de seleccién del
brillo de la retroiluminacién, que los usuarios pueden elegir segun sus necesidades.
Cuando el usuario no utiliza el instrumento durante mucho tiempo, el brillo de la luz

de fondo se reducird automaticamente al minimo para ahorrar energia.

Retardo de apagado: cuando el usuario no opera el instrumento durante un tiempo
prolongado para alcanzar el tiempo establecido por el retardo de apagado, el sistema se
apagara automaticamente.

Configuracion del valor inicial: cuando hay un error en el resultado de la prueba, la

precisién de la prueba se puede ajustar ajustando el valor inicial.
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Configuracién de idioma: el idioma predeterminado del sistema es el inglés, que se puede

personalizar segun las necesidades del usuario.

3.2.6 Acerca del dispositivo

El menu Acerca del dispositivo proporciona informacién sobre el dispositivo, como se
ilustra en la figura 3.10, que incluye lo siguiente:

Firware Ver.

BaudRate

No de dispositivo

Correo electrénico

Sitio web
13:14:08 <2 99% @

AboutDevice

[© [Firwarever|vio7 |
[ [BaudRate |115200bps

[= DeviceNo. [G22101001, |
|2 [E-mail ~ [langry@ jnirk j.com
[ 7 [Website [WWW.LANGRY.CN |

Fig.3.10 Acerca de la interfaz del dispositivo

3.3 Actualizacién de firmware

Hay un programa de actualizacién en linea de firmware incorporado para que el usuario pueda
realizar la actualizacion de firmware a través de la conexion a la computadora a través de un cable
de datos. A través de la conexién a la computadora a través de un cable de datos, el software de la
computadora puede detectar automaticamente la versién de firmware no. En el caso de la tltima
versién del firmware, el software de la computadora puede preguntar al usuario si es necesaria

una actualizacién. Consulte el perfil de descripcién del software para obtener mas detalles.

Nota:
No debe apagar el instrumento durante la actualizacion del firmware. Si la
actualizacion falla, apague el instrumento y vaya manualmente a la interfaz de

actualizaciéon para actualizar nuevamente.
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4 Mantenimiento y reparacién

4.1 Inspeccién previa a la operacion

Encienda el instrumento y vaya a cualquier modo de escaneo para la autocalibracién del
instrumento. Posteriormente, realice un escaneo en la unidad calibrada para verificar que la

sefial sea correcta.

4.2 Limpieza

El instrumento no tiene funcion de resistencia al agua. Esta prohibido limpiar con
un trapo humedo. Esta prohibido limpiar el instrumento y los accesorios con
solvente organico. Limpiar el instrumento y los accesorios con un trapo limpio y

suave sin polvo.

4.3 Bateria

El instrumento se carga con la bateria de litio recargable. El instrumento puede
funcionar de forma continua durante 24 horas cuando esta completamente
cargado. En caso de bateria baja, proporcionara una advertencia de bateria baja
y se apagara automaticamente. Ahora, el instrumento debe cargarse. Para
asegurarse de que el instrumento esté completamente cargado, siga cargando
durante 6-8 h.

Nota:

Esta prohibido cargar a altas temperaturas. En caso de que no se utilice durante
un periodo prolongado, la bateria puede tener una ligera pérdida de energia, lo
que lleva a una reduccion de la energia. Recargue antes de usar. Es aceptable
que el cargador esté caliente durante la carga. Mantenga el entorno de carga
bien ventilado para facilitar la disipacién del calor. Realice la carga con el
cargador especifico. El uso de otros tipos de cargador o adaptador puede dafar

el instrumento.

5 Precauciones sobre la deteccion de campo

1. La superficie de deteccién rugosa o irregular puede afectar la precisién de la
deteccidn. Por lo tanto, mantenga la superficie de escaneo plana sin grandes
protuberancias. Si la superficie es demasiado rugosa para limpiarla, coloque una
hoja sobre la superficie de escaneo. La profundidad de la hoja se deducira del

resultado de la medicion;
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2. Mantenga el instrumento para moverse lentamente a velocidad constante durante el
escaneo;

3. Configure el instrumento para escanear en una direccion perpendicular a la direccién de
enrutamiento de las barras de refuerzo. De lo contrario, puede dar lugar a errores de calculo o
desviaciones en la medicion de profundidad;

4. Para barras de refuerzo de malla, normalmente ubique la barra de refuerzo en la parte superior y luego
realice la medicién entre dos barras de refuerzo en la parte superior para ubicar la barra de refuerzo en la
base;

5. En caso de cambio en el entorno de deteccion o una desviacion considerable en el
resultado de la medicidn, realice el restablecimiento de la calibracién en la sefial del
instrumento. Se recomienda realizar el restablecimiento de la calibracion en la sefial del
instrumento antes de cada medicién. Durante el restablecimiento de la calibracién,
manténgase alejado de los materiales ferromagnéticos para la calibracion a la atmdsfera
para garantizar la precisién de la calibracién;

6. El instrumento esta configurado para permitir la conmutacion de rango grande y
pequefio. Existe una mayor precision de medicion para el caso de rango pequefio, por lo
que se recomienda utilizar el rango pequefio para la deteccién siempre que se cumplan
las condiciones del rango de medicion;

7. El diametro de disefio en la configuracién del parametro de medicién debe ingresarse

correctamente. De lo contrario, puede producirse una desviacién en el juicio de profundidad.
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Garantia del fabricante

Langry garantiza que la herramienta esta libre de defectos de materiales y
procesos de fabricacién cuando sale de fabrica, y la garantia es
valido solo si el usuario instala, opera, mantiene y limpia correctamente el
herramienta de acuerdo con las instrucciones de funcionamiento de Langry.

La garantia cubre la sustitucion o reparacidn gratuita de piezas dafiadas.
durante toda la vida Util de esta herramienta. Si las piezas necesitan ser reparadas

o protegidos debido al desgaste normal, no estan cubiertos por la
garantia.

Otras reclamaciones no estan cubiertas por la garantia a menos que exista una
disposicién bajo la ley especifica del pais del cliente. En particular,
langry no sera responsable de ningln dafio directo, indirecto, fortuito o inevitable.
dafos, pérdidas financieras o gastos adicionales causados por o relacionados con el
uso indebido o abuso de esta herramienta. Excluir expresamente las garantias implicitas
de comerciabilidad y adecuacién para un propésito particular.

En caso de reparacion o reemplazo, la herramienta o las partes relevantes se enviaran

a la organizacion de mercado de Langry inmediatamente después de que se

determinado.
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